
Das Chassis für Theo III

Druckbare Datei

Das Modell enthält die nötigen Stützstrukturen und muss daher ohne weitere Stützstrukturen
gedruckt werden.

Diese Version des Roboters hat etwas stärkere Vorder- und Rückseiten und einen Schlitz für einen
Schalter.

Des Weiteren stehen die Räder 2 mm näher zusammen, was reichen sollte, um die Kettenspannung
genügend zu reduzieren, damit sich die Motoren frei drehen können. Es könnte eher das Problem
sein, dass die Ketten zu locker sind.

Das Chassis

Das Chassis (Theo III)

Revision #4
Created 20 March 2024 14:42:44 by Marcus Jacobs
Updated 15 November 2024 10:23:10 by Marcus Jacobs

https://bookstack.jb-net.eu/attachments/24
https://bookstack.jb-net.eu/attachments/56

