Der Motor

Ein Motor wird genauso gesteuert wie eine LED. Man kann ihn entweder einfach an- und
ausschalten, oder mithilfe der Pulsweitenmodulation die Geschwindigkeit regeln. Probiert es
einfach einmal aus. Da ein Motor deutlich mehr Leistung hat als eine LED, kann man den Raspberry
Pi Pico schnell Uberlasten. Daher betreiben wir den Motor nur Uber einen Transistor. Es sorgt dafur,
dass das Steuersignal des Picos verstarkt von der 9V Batterie an den Motor geleitet wird. Aber
Achtung: Der Motor ist fir dauerhaft 6V ausgerichtet und sollte daher nicht zu lange mit 9V
betrieben werden.

Flr diese Schaltung kénnt ihr die Schaltung der LED mit Transistor ohne den Widerstand
verwenden.

Der Code fur diese Steuerung ist genauso wie fur eine LED. In dem Schaltbild wird der Pin 15
benutzt.

Richtungssteuerung

Wie kénnte man nun die Drehrichtung des Motors andern, ohne die Kabel umzustecken?

Uberlegt erst einmal und dann schaut ihr euch das nachste Bauteil an:
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