Der Ultraschallsensor

SchlieRt den Ultraschallsensor an den Pico an:


https://bookstack.jb-net.eu/uploads/images/gallery/2024-06/jAr3TSDB26c4ZDKe-ultraschallsensor.jpg
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Zur Ansteuerung des Ultraschalsensors wird die Roboterbibliothek benutzt.
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